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사양

항복

모터

최고속도 ( 편측 ) 注1	 mm/s

최고속도（한쪽 파지 모드）	 mm/s

최저속도 ( 편측 )	 mm/s

최대파지력注	 N

사용온도범위	 ℃

개폐 스트로크	 mm

반복위치결정정도	 mm

최대 가반 질량（양측 )	 kg

중량	 kg

적용 컨트롤러

EWHA24A

2상 스텝핑 모터

35
10
1

22〜35
0〜40

EWHC-NH, EWHCP-NH

EWHA12A

70
35

12〜17

14（편측 7mm）
± 0.03

0.3
0.17

EWHA36A

24
10

33〜47

형식

주문형식

EWHA A -

컨트롤러 형식
	무기입	：컨트롤러 없음
	 C	：EWHC-NH 부착형	
	                （포인트입력 타입）
	 CP	：EWHCP-NH 부착형
		  （포인트입력 타입）

사이즈
12	：파지력 12N
24	：파지력 24N
36	：파지력 36N

케이블 길이 ( 연결 케이블 )
 무기입 ：케이블 없음
	 3L	：3m
	 5L	：5m

일렉웨이브 시리즈 
전동 그리퍼

注：파지력의 상세내용에 대해서는 �의 그래프를 참고하여 주십시오 .

-

●컨트롤러의 사양은 � ,  �을 참고하여 주십시오 .

●본체 기본사양

●별매부품
포인트입력 타입
컨트롤러

케이블
( 연결 케이블 )

EWHC - NH

펄스비례입력 타입
컨트롤러

EWHCP - NH

EWHKA -

케이블 길이
 3L	：3m
 5L	：5m

티칭 박스注
EWHTB

注：	 사양 및 치수도는 �페이지를 참고하여 주십시오 .

20（편측10mm）
± 0.05

0.5
0.26

전동 그리퍼

표준 타입
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