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0.01

사양

항목

모터

최대도크 N·m

반복위치결정정도注 2 

각도검출

최대부하관성注3 kg·ｍ2

최소작동기간注4    最小 3     

최저속도 rps

사용온도범위 ℃

허용 스트러트하중 N

허용 레이디얼하중 N

허용 모멘트 N·m

중량注 5 kg

적용 컨트롤러

EWHRT3A

0.25

1.0×10−3

0.1

0.25

EWHRT1A

0.1

3.0×10−4

0.2

0.35

0.5

2상 스텝핑 모터

± 0.02°

광학식 엔코더

0~40

EWHRT5A

0.5

3.0×10−3

0.2

0.4

EWHRT10A

1.0

2.0×10−3

0.12

0.25

EWHRT20A

2.0

2.0×10−2

0.2

EWHRT40A

4.0

5.0×10−2

EWHRT60A

6.0

1.0×10−1

0.65

   형식

注 1：EWHRT40A, 는 본체에서 케이블이 돌출되지 않는 사양입니다 . ( 본체 측면에 커넥터가 내장 )
2: 편측 흔들림에서의 반복위치 결정정도입니다 .   
3: 워크의 관성모멘트는 반드시 최대부하관성 이하가 되도록 하여 주십시오 .
4 : 부하 토크가 없을 때의 값 .
5 : (   ) 안은 브레이크 부착의 질량입니다 .

주문형식

EWHRT              A -             -          -

    사이즈
 1 ：토크 0.1N·m
 3 ：토크 0.25N·m
 5 ：토크 0.5N·m
 10 ：토크 1.0N·m
 20 ：토크 2.0N·m
 40 ：토크 4.0N·m
 60 ：토크 6.0N·m

브레이크
무기입  ：브레이크 없음
      B   ：브레이크 내장형注

注：�EWHRT1A 사양에는 
      브레이크 내장형 타입이 없습니다.

컨트롤러 형식
무기입 ：컨트롤러 없음
       C ：EWHC-RA 또는 EWHC-RS 장착사양
 　　　  （포인트입력 타입）
       CP ：EWHCP-RA 또는 EWHCP-RS장착사양
 　　　  （포인트입력 타입）

케이블 길이
무기입  ：케이블없음
 3L ：3m
 5L ：5m

일렉웨이브 시리즈
전동 로터리 액추에이터

●별매부품

포인트입력 타입
컨트롤러

케이블
( 연결 케이블 )

EWHC - RA EWHC - RS（EWHRT1A 用）

펄스비례입력 타입
컨트롤러

EWHCP - RA EWHCP - RS（EWHRT1A 用）

EWHKA -

케이블 길이
 3L ：3m
 5L ：5m

　티칭 박스 注 EWHTB

注：사양 및 치수도에 대해서는 �페이지을 참고하여 주십시오 .

0.34（0.4）0.3

EWHC-RS,EWHCP-RS

100

100

2.5

200

200

5.5

0.8（0.9）

400

400

10.0

●컨트롤러의 사양은 � , �를 참고하여 주십시오 .

●본체 기본사양

0.3

2.2（2.5）2.0（2.3）

0.5

EWHC-RA, EWHCP-RA

注 1 注 1

（90°무부화） s
（90°최대부화） s

전동 로터리 액추에이터

EWHRT
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치수도（mm）

EWHRT1A

44

36

2

4-   4.5

    16H7       깊이2

   3
0

45°
원점위치 표시

4　
　

 깊
이
2.
5 7

0

6
2

+0
.0
12

0

  
  

6
  

  
 4

0

17.6

2
1

     6

40

35

5

원점위치 표시

   3H7      깊이4

19 19

3
　

　
 깊

이
4

+
0
.0

1
2

01

11.3

+0.018
0

+0.010
0

4-M3×0.5깊이6.5

1
0
0

±
5

注：테이블의 원점위치는 위치결정 핀용 장방형 홀이 상기 도면의 위치에 놓이는 때입니다 . 

EWHRT3A
EWHRT5A

4
+
0
.0

1
2

0
깊

이
4

2

2020

5

원점위치 표시 원점위치 표시

4-   4.5

φ30

11.3

φ6

17.6

2
1

42

7
2

50 53

48.5

  
  

 6

8
0

  
 4

4

   16H7　　 깊이2+0.018
0

   4H7　　 깊이4+0.012
0

4-M4×0.7 깊이6

45°

4
+0

.0
12

0

깊
이
32

1
0
0

±
5

注：테이블의 원점 위치는 위치 결정 핀 용 장방형 홀이 상기도면의 위치에 놓이는 때입니다 .

전
동 

로
터
리 

액
추
에
이
터
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EWHRT40A

6

3030

4
+
0
.0

1
2

0
깊

이
4

2

70

63

11.3

  
  

6
5

1
1
0

70

2
1

17.6

φ6（브레이크-B의 경우：   7）

4-   4.562

1
0
2

   5
0

  
 1

2

   30H7　　 깊이4+0.021
0

   4H7　　 깊이4+0.012
0

원점위치 표시

원점위치 표시       원점위치 표시

2

45°

4
+0

.0
12

0

깊
이
4

4-M4×0.7깊이6

1
0
0

±
5

注：테이블의 원점위치는 위치결정 핀용 장방형 홀이 상기 도면의 위치에 놓이는 때입니다 .

치수도（mm）

EWHRT10A
EWHRT20A

  
1
7

  
8
8

φ70

   30H7        깊이2

82

92

4-   5.5

2

45°

1
4
4

1
5
4

9

69

6

2

77

   4H7        깊이4

30 30

4　
　

 깊
이
4

+0
.0
12

0

4
　

　
 깊

이
4

+
0
.0

1
2

0

원점위치 표시   
       원점위치 표시   

+0.021
0

+0.012
0

4-M5×0.8 깊이9

注：테이블의 원점위치는 위치결정 핀용 장방형 홀이 상기 도면의 위치에 놓이는 때입니다 . 
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EWHRT60A

92

82
4-   5.5

    30H7      깊이2

1
4
4

1
5
4

8
8

1
7

9

3030

89

81

6

2

4　
　

깊
이
4

+0
.0
12

0

4
　

　
 깊

이
4

+
0
.0

1
2

0

원점위치 표시          원점위치 표시   

+0.021
0

+0.012
0

45°

2

    7
0

4-M5×0.8 깊이9

注：테이블의 원점위치는 위치결정 핀용 장방형 홀이 상기 도면의 위치에 놓이는 때입니다 . 
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터


